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L'invention se rapporte a un dispositif de reperage et de localisation d'objets 
15 disposes dans un espace de rangement. 

Le probleme de la recherche d'un objet panrni d-autres dans un espace de 
rangement, a donne lieu a de nombreux dispositifs mettant en ceuvre des 
methodes de reperage et de localisation variees. La plupart des procedes 
20 consiste a ranger les objets selon des regies preetablies, afin de pouvoir les 
extraire en appliquant la meme methodologie. 

L'introduction de dispositifs electroniques de lecture d'etiquettes passives a permis 
d'ameliorer considerablement la fiabllite des systemes de rangement, I'etiquette la 
25 plus repandue etant aujourtf hui I'etiquette k "code a barres". Mais de tels 
dispositifs ne dispensent pas d'appliquer une methodologie preliminaire 
rigoureuse de classement. 

Plus recemment, la technologie a rendu possible la mise en ceuvre d'etiquettes a 
30 transpondeur actif. On appellera id transpondeur, tout recepteur emetteur 
repondant automatiquement a un signal exterieur en provenance d'une baiise 
emettrice. Le transpondeur est dit actif lorsqu'il embarque ou emmagasine I'energie 
suffisante pour a sa manifestation. Le document FR-A-2701 142 decrit un systeme 
de ce type, destine a Tidentification, \a recherche et la signalisation d'objets 
35 deposes de maniere aleatoire dans un espace de rangement. Chaque objet est 
muni d'une etiquette comportant un capteur de signaux infrarouges, un circuit 
logique de comparaison des signaux captes avec un signal de reference stocke 
dans une m6moire, et un emetteur lumineux commande par le circuit logique. En 
reponse a un signal de recherche emis par une baiise de recherche, Tetiquette 
40 correspondante indique sa position en emettant un signal lumineux permettant a 
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5 une personne de la localiser. Selon une variante de ce type de systeme, decrite 
dans le document EP-A-0 794 507. I'etiquette se manifeste par remission d'un 
son. 

Par leur prlncipe meme, ces technologies necessitent des etiquettes 

10 sophistiquees, done onereuses, embarquant ou emmagasinant I'energie suffisante 
pour se manifester aux sens humains. Pour s'affranchir des inconvenients propres 
aux etiquettes actives, ont ete developpees des etiquettes k transpondeur passif. 
Le transpondeur est dit passif lorsque sa partie receptrfce est apte non seulement 
a receptionner le signal de la balise, mais 6galement a tirer de ce signal l'6riergle 

15 n6cessaire au fonctionnement du transpondeur. Naturellement, le signal 6mls par 
une etiquette de ce type est beaucoup moins puissant que celui que peut emettre 
un transpondeur actif, de sorte qu'il est difficile de prevoir remission par I'dtiquette 
d'un signed directement perceptible par une personne, du moins a une distance 
importante. C'est la raison pour laquelle les systemes de localisation mettant en 

20 oeuvredes'transpondeurs passlfs disposent de ballses de reception des signaux 
des transpondeurs, et d'un interface de lecture indiquant les coordonnees de I'objet 
portant I'etiquette con-espondant aux criteres de recherche. Le document EP-A-0 
794 507 d^crit un systeme portatif comportant la balise d'emission, la balise de 
reception et I'interface, ce demler emettant un signal sonore ou visuel variant avec la 

25 distance s6parant I'interface du transpondeur, de manifere a guider la personne qui 
tient I'interface dans se recherche de I'objet portant i'etiquette. Dans une variante de 
realisation decrite dans le meme document, le dispositif comporte des marqueurs 
de localisation, munis d'une source d'energie et d'un recepteur, et repartis dans le 
local ou se trouvent les objets a rechercher. Lorsque le transpondeur passif lie k 

30 I'objet recherche emet un signal, les marqueurs se trouvant k son voisinage 
re90ivent ce signal et emettent un son pemnettant a la personne de localiser la 
partie du local ou se trouve I'objet recherch6. II est meme prevu que les marqueurs 
transmettent au systeme portatif une information indiquant la distance entre le 
marqueup.et le transpondewr*' 

35 

Un tel dispositif n'est pas sans poser quelques*probl6mes de mise en oeuvre. En 
premier lieu^si la puissanee-dU' signal •*erais*'par-»a|e transpondeur passif* est mal 
adaptee, il est possible qu'il active plusieurs meirqueuns places a son voisinage, 
voire tous les marqueurs situes dans le local, ce qui ote toute pertinence a 
40 I'informatlon transmise, ou bien au contraire qu'il n'en active aucun. En pratique, ces 
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5 risques imposent des plages de fonctionnement etroites pour les transpondeurs et 
les marqueurs, plages d'autant plus difficiles a respecter que les transpondeurs 
passifs sont tributaires pour leur energie de la puissance du signal 
electromagnetique foumi par la balise d'emission integree au dispositif 
d'interrogation portatif, distance qui varie elle-meme avec la distance separant la 

10 balise du transpondeur. 

En consequence, la disposition des balises et des marqueurs par rapport aux 
transpondeurs doit etre particulierennent etudiee de maniere a repondre a certains 
criteres spatiaux, ce qui innpose des contraintes Inutiles quant a la disposition des 
15 objets dans Tespace de rangement. De plus, chaque marqueur doit disposer d'un 
dispositif de traitement des signaux en provenance des transpondeurs passifs, 
qui soit suffisannment sophistique pour effectuer une discrimination entre les 
signaux en provenance d'etiquettes proches et les signaux en provenance 
d'etiquettes eloignees, d'oCi un coQt eleve. 

20 

D'une manidre plus generate, le dispositif a Tinconvenient de reunir materiellement 
les moyens de reception des signaux emis par les etiquettes aux moyens de 
signalisation sonore ou visuelle. Or la densite spatiate et la localisation necessaires 
pour remplir la fonction de localisation de Tetiquette est generalennent sans rapport 

25 avec celle necessaire a sa signalisation. Si par exemple un algorithme de 
radiogoniometrie est applique, fl est possible dans certaines conditions de 
determiner une position dans un plan a partir de trois recepteurs, avec une 
resolution spatiale excellente a Tinterieur du triangle fomne par les recepteurs. Si Ton 
ne dispose pas de moyens de visualisation sonore ou visuelle repartis a Tinterieur 

30 du triangle constitue par les trois recepteurs, avec une densite correspondant a la 
resolution spatiale des la localisation, on perd une partie importante de rinformation. 
En d'autres termes, les marqueurs realisent un mauvais compromis entre les 
besoins de localisation et les besoins de signalisation. 

35 Objet de I'invention 

Uinvention vise a permettre la localisation d'objets porteurs de transpondeurs, 
dans un local de dimensions quelconques, de maniere simple et compatible a la 
fois avec la technologie des transpondeurs actifs et des transpondeurs passifs. 

40 
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5 Selon I'invention, ce probleme est resolu grace a un systeme de reperage et de 
localisation d'objets disposes dans un espace de rangement, comportant : 

• un transpondeur associe a chaque objet, muni rfun code d'identification 
de Tobjet associe, 

• des moyens de reperage aptes a localiser un transpondeur donne a 
10 partir d'un signal ennis par ce transpondeur, 

• un systeme d'indication physiquement Independant des objets a reperer 
et des transpondeurs, et muni d'organes Vindication repartis dans 
I'espace de rangement, 

et qui comporte en outre 
15 • une base de donnees permettant de determiner, pour chaque 

emplacement dans I'espace de rangement, un ou plusieurs desdits 
organes d'indication situes a proximite dudit emplacement, 

• des moyens de commande aptes a interroger les moyens de reperage 
sur Templacement d'un transpondeur correspondant a un code 

20 ^identification donne, a consulter la base de donnees pour determiner le 

ou lesdits organes d'indication correspondant a {'emplacement determine 
par les moyens de reperage et a activer le ou lesdits organes d'indication 
situes a proximite. 

25 ^expression "physiquement independant" signifie que materiellement, 
I'emplacement du systeme d*indication ne varie pas lorsque sont deplaces les 
objets dans I'espace de rangement. 

De preference, la base de donnees permet de determiner, pour chaque 
30 emplacement dans I'espace de rangement, un ou plusieurs desdits organes 
d'indication permettant de baliser un chemin d'acces jusqu'au dit emplacement et 
les moyens de commande sont aptes a activer le ou lesdits organes d'indication 
balisant un chemin d'acces entre un point predetermine et le ou les organes 
tf indication situes a proximite du transpondeur. Une telle^r disposition permet de 
35 localiser aisement Tobjet recherche dans un espace de rangement de grandes 
dimensions et de structure complexe. II permet egalement un reperage efficace 
independamment de la puissance du signal emis par lesiorganes d'indication. 

La flexibilite de mise en oeuvre de Tinvention est accrue si le systeme d'indication 
40 est physiquement independant des moyens de reperage. 
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5 

Dans son principe, et c'est la un avantage decisif, Tinvention est applicable a tout 
type de transpondeurs, ce qui laisse une grande flexibilite dans la gestion du 
materiel. Natureilement, Finvention est particulierement avantageuse lorsque les 
transpondeurs sont des transpondeurs passifs, puisqu'elle permet de suppleer 

10 I'insuffisance de puissance de ce type de transpondeurs, qui limite le degre de 
perception directement accessible aux sens liumains. Dans ce cas, on prevoit que 
les moyens de reperage comportent des moyens Remission d'un signal d'appel 
et qu'au moins Tun des transpondeurs soit un transpondeur passif muni de moyens 
de reception dudit signal d'appel et de moyens Remission, les moyens de 

15 reception etant aptes a extraire du signal regu I'energie necessaire a Tactivation des 
moyens d'emission. 

Preferentiellement, les moyens de reperage comportent une plurallte de balises 
de reception, chaque balise de reception ayant un champ de reception spatial 

20 determine, et les moyens de commande sont relies aux balises de reception des 
moyens de reperage par Tintermediaire d'un multiplexeur. Ceci permet de limiter la 
complexite du materiel constituant le systeme, et de regrouper certalnes unites de 
traitement du signal, notamment la fonction modulateur-demodulateur, en amont du 
multiplexeur. De maniere analogue, on peut prevoir que les moyens de reperage 

25 comportent une plurallte de balises d'emission, chaque balise d'emission ayant in 
champ de reception spatial determine, et que les moyens de commande soient 
relies aux balises d'emission des moyens de reperage par Tintemnediaire d'un 
multiplexeur. Altemativement, les moyens de commande peuvent etre relies aux 
balises de reception et/ou d'emission des moyens de reperage par I'intemiediaire 

30 d'un reseau, offrant alors I'avantage d'une interrogation simultanee de I'ensemble 
des balises, done d'une reduction de la duree de recherche dans les installations de 
grandes dimensions. 

Preferentiellement, les signaux emis et regus sont des signaux 
35 electromagnetiques. Les signaux peuvent etre par exemple des infrarouges ou 
des signaux hertziens. 

Le reseau de balises peut etre plus ou moins dense, suivant la topographie de 
I'espace de rangement, la resolution spatiale recherchee et la methode de 
40 localisation. 
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Diverses methodologies peuvent etre mises en oeuvre afin de determiner la 
position d'un transpondeur donne par rapport aux ballses. Dans le cas de signaux 
radiofrequence par exemple, on salt que la puissance du signal regu par I'antenne 
constituant le reeepteur du transpondeur est fonction de la distance entre- celui-ci et 

10 I'antenne de la balise emettrice. On peut done prevoir que le transpondeur 
comporte un reeepteur radiofrequence, des moyens de mesure de la puissance 
du signal d'appel emis par la balise d'emission, et qu'il emette en reponse au 
signal d'appel de la balise d'emission, un signal de reponse codant la valeur de la 
puissance du signal d'appel tel que re^u par le transpondeur, par exemple sous 

15 forme numerique. Alternativement, ta balise d'emission peut elle-meme mesurer 
Tenergie ou la puissance du signal absorbe par le transpondeur et en deduire son 
eloignement, cette solution offrant Tavantage de pouvoir §tre mise en oeuvre avec 
des transpondeurs banalises. 

20 On peut faire egalement app.©l a une methode de detemiination^de position en 
tout ou rien, en analysant^la configuration des antennes qui "voienf ou ne "voient" 
pas le transpondeur. 

On peut. egalerment 'fairexrappel -*a ^une ;metlnode«*classique de radiogoniometrie 
25 utilisant plusieurs radiogoniometres espaces de position connue pour determiner la 
position de la source constituee par le transpondeur des^Ketiquette, active par une 
balise emettrice. 

Suivant la resolution et la fiabilite souhaitees, on peut cumuler plusieurs des 
30 methodes precedentes. 

Le type d'organe d'indication doit etre adapte a Tenvironnement de Tespace de 
rangement. Pr6f6rentiellement, les organes dindications comportent des organes 
de visualisation, tels que.de diodes electrolumineisGentes ou des-^ecrans LCD, 
35 et/ou des organes d'emission acoustique. 

D'autres avantaigesiwet caraGteristiques^^ide llnventiern* ress©rtir©nt ^de ^la descmption 
qui va suivre d'un mode de realisation de Tinvention, donne a titre d'exemple non 
limitatif et represente aux dessins annexes sur lesquels : 

40 
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5 •la figure 1 represente un schema de fonctionnement de invention ; 

• las figures 2a a 2c representent differents modes de fonctionnement des 
antennes utilisees dans Tinvention ; 

• la figure 3 represente un deuxieme mode de realisation de I'invention. 

10 Description d'un mode de realisation preferentiel 

En reference a la figure 1 , une collection d'objets 1 0 est disposee sur une etagere 
1 2 constituant un espace de rangement. 

15 Chaque objet est muni d'une etiquette 14 comportant un transpondeur passif 16, 
muni d'une antenna pouvant prendre la forme d'une bobine, et d'un code 
d'identification de I'objet associe. On parlera id d'etiquette pour designer in 
support materiel de forme quelconque, qui peut etre materiellament fixe, de 
maniere amovible ou non, sur Tobjet auquel il est associe. Ce type d'etiquette, 

20 egalement denomme "tag", est bien connue de Thomme du metier. 

Des antennes 18 constitueas par des bobines sont disposees de maniere a 
balayer I'espace de rangement 12. Chacune des antennes 18 est reliee a un 
amplificateur adaptateur d'antenne 20. 

25 

Un modulateur demodulateur 24 est relie aux amplificateurs d'antenne 20 par 
rintermediaire d'un ensemble multiplexeur demultiplexeur 22. Le tout est pilote par 
un microcontroleur 26 muni d'une interface de communication homme-machine 28. 

30 L'etagere 12 est munie de voyants 30 a diode electroluminescentes, situes a 
proximite immediate des objets k reperer 10. Au microcontroleur 26 est associee 
une base de donnees 32 faisant correspondre a chaque voyant 30 une ou 
plusieurs regions de Tespace de rangement 1 2. Le microcontroleur 26 pilote des 
moyens de commanda 34 de Tallumage des voyants 30. II n'y a pas 

35 necessairement autant de voyants 30 que d'objets 10 puisque las voyants 30 
sont physiquement indepandants des objets 10. La densite des voyants 30 sera 
choisie en fonction de la resolution spatiale de la localisation et das besoins de 
Tapplication. Dans certaines circonstances, il y aura plus de voyants 30 que 
d'objets 10. notamment lorsque certains des objets 10 ranges sont volumineux ou 

40 que Tespace de rangement est partiellement vide. Dans d'autres cas, le nombre 
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5 d'objets 10 sera superieur au nombre de voyants 30, et il restera a la personne a 
effectuer une recherche manuelle de Tobjet 10 dans le voisinage immediat du 
voyant 30. On peut rfailleurs prevoir que tous les voyants 30 cemant la zone a 
rinterieurde laquelle se trouve Tobjet recherche 10, soient illumines simultanement 
par le microcontroleur 26, afin de faciliter la delimitatiQn de la zone de recherche. 

10 

La technologie des antennes et des transpondeurs depend des besoins de 
{'application. Dans les technologies utilisant par exemple la frequence de 13.56 
MHz ou 125kHz, la distance antenne-etiquette maximale va usuellement de 
quelques mm a environ 1 metre. Dans la technologie k 4.5 GHz, la distance de 
15 lecture peut atteindre quelques metres avec une etiquette active. La disposition 
spatiaie des antennes depend de Tappjication. Leurs champs d'action peuvent 
etre totalement distincts, comme iliustre par la figure 2a, ou bien se chevaucher 
partiellement comme iliustre par la figure 2b ou bien etre organise de pour 
permettre une recherche dichotomique, comme iliustre par la figure 2c.^ 

20 

La position de Tobjet peut etre determinee plus ou moins precisement par 
diverses methodes^ connues qui peuvent etre "-^utilisees altemativement ou en 
combinaison, 

25 Suivant une premiere methode, on determine la position d'une etiquette 14 le long 
d'un axe de coordonnees en equipant chaque extremite du trongon conceme avec 
une antenna emettrice 18. Chaque antenne 18 emet successivement un champ 
electromagnetique dont I'amplitude sur Taxe de la bobine decroit en fonction de la 
distance au plan de Tantenne emettrice 1 8. On determine la position de Tetiquette 

30 14 selectlonnee done de I'objet recherche 10 sur cet axe en analysant la variation 
de charge de la bobine receptrice du transpondeur 1 6 vue par chacune des deux 
bobines. 

Suivant une variante de cette mSthode^ les etiquettes 14 sont capables de 
35 mesurer elies-memes le champ induit regu et de le communiquer a Kemetteur par 
voie de codage numerique. 

Suivant une deuxieme methode, on dispose d'un reseau de balises ayant 
chacune un champ d'action donne le long d'un axe. On determine la position de 
40 Tantenne le long d'un axe, en analysant la configuration des balises qui "voient" ou 
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5 ne "voient" pas Tetiquette, par une approche en 'lout ou rien". On detemiine pas a 
pas pour chaque balise activee successivement, si I'etiquette recherchee repond 
au signal de la balise, puis on determine la position de retiquette a partir de la 
configuration des balises ayant pu communiquer avec elle. 

10 Les precedes de localisation dans un plan peuvent etre deduits des precedents, 
soit en decoupant le plan en bandes lineaires paralleles adjacentes, soit en le 
decoupant de maniere matricielle avec deux reseaux de bandes lineaires 
perpendicuiaires. 

15 Le systeme fonctionne de la maniere suivante. 

Un requerant 36 foumit au microcontroleur 26 un ordre de recherche d'un objet 
particulier, soit en entrant directement le code de Tobjet a rechercher sur rinterface 
28, sort en Tidentifiant d'une maniere permettant au microcontroleur 26 de retrouver 

20 le code associe par recherche dans la base de donnees. Le microcontroleur 26 
active selon un protocole quelconque les antennes 18, jusqu'a identifier la ou les 
antennes par lesquelles a ete reconnu le code recherche. Le modulateur 
demodulateur 24 se charge de la transfomiation des ordres du microcontroleur 26 
en activation analogique des antennes 18, et de la conversion des signaux 

25 analogiques re9us en signaux numeriques comprehensibles par le microcontroleur 
26. Le microcontroleur, interprete les resultats foumis par les antennes 18 et 
determine par un algorithme quelconque la position de Tobjet recherche, a partir 
des donnees stockees dans la base de donnees 32. II avertit le requerant 36 au 
travers de i'interface 28 et commande Tactivation du voyant 30 lumineux le plus 

30 proche de la position determinee par Tintermediaire de la commande d'allumage 
34. Dans le cas ou le recherche est infructueuse, I'lnterface 28 foumit un message 
visuel ou auditif indiquant que I'objet est introuvable. 

Selon une variante de realisation, le microcontroleur 26 commande ractivation d'un 
35 ensemble de voyants lumineux 30 permettant de baliser un chemin d'acces entre 
I'organe de communication et Tobjet. L'lllumination des voyants peut etre 
permanente ou bien animee de maniere k provoquer une impression visuelle de 
defilement qui aboutit a Fobjet recherche, Dans le cas ou I'organe de communication 
homme machine 28 est lui-meme mobile, ii est lui-meme muni d'une etiquette a 
40 transpondeur, de fafon que le microcontroleur puisse egalement detemniner sa 
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5 position dans Tespace de rangement et commander I'activation selective des 
voyants balisant le chemin allant de Torgane de communication mobile a I'objet. 

La base de donnee 32 associant les voyants 30 a des zones de Tespace de 
rangement, peut etre constituee par apprentissage si les voyants sent eux- 
10 memes munis d'etiquettes a transpondeur. 

La figure 3 represente un deuxieme mode de realisation de I'invention, qui se 
distingue du premier par le fait que les balises 18 sont connectees en reseau par 
rintemiediaire d'une commande de reseau 22a. Ceci permet naturellement une 
15 plus grande rapidite d'acces a I'infomnation pertinente lorsque le nombre de balises 
augmente. 

La description precedente est donnee a titre non limitatif et diverses variations sont 
possibles. En particulier, invention peut egalement §tre-mise en^oeuvre avec des 
20 transpondeurs actifs, dont la source d'energie propre n'est pas<utilis^eHpour obtenir 
une manifestation direote^de ^'etiquiette^ii^mais pour^ a 
destination des^ antennes. Cgttej^ariante.ipeOTet»d%j.limit^Me ^nonabre ou la 
sensibilite des^balises^d'ei^isi§ia(^tet^^d 

25 Les precedes de localisation ^ decrits n'excluent pas Temploi rfautres -precedes. La 
localisation des etiquettes peut etre effeetuee^par exemple par-radiogonometrie a 
partir de trois radiogoniometres delimitant Tespace de rangement. Les antennes 
d'emission et de reception peuvent etre spatialement espacees. 

30 



35 



II 



REVENDICATIONS 



I.Systeme de reperage et de localisation d'objets (10) disposes dans un 
espace de rangement, comportant : 

• un transpondeur (16) associe a chaque objet (10), muni d'un code 
d'identification de Tobjet associe, 

• des moyens de reperage (18) aptes a localiser un transpondeur donne 
(16) a partir d'un signal emis par ce transpondeur (16), 

• un systeme d'indication (30) physiquement independant des objets a 
reperer (10) et des transpondeurs (16), et muni d'organes d'indication 
(30) repartis dans I'espace de rangement, 

caracterise en ce qu'll comporte en outre 

• une base de donnees (32) permettant de determiner, pour chaque 
emplacement dans Tespace de rangement, un ou plusieurs desdits 
organes d'indication situes a proximite dudit emplacement, 

• des moyens de commande (26) aptes a interroger les moyens de 
reperage (18) sur Templacement d'un transpondeur (16) correspondant 
a un code d'identification donne, a consulter la base de donnees (32) 
pour determiner le ou lesdits organes d'indication (30) correspondant a 
Templacement determine par les moyens de reperage (18) et a activer 
le ou lesdits organes d'indication (30) situes a proximite. 

2. Systeme de reperage et de localisation d'objets selon la revendication 1 , 
caracterise en ce que 

• la base de donnees (32) permet de determiner, pour chaque 
emplacement dans I'espace de rangement, un ou plusieurs desdits 
organes d'indication permettant de baliser un chemin d'acces jusqu'au dit 
emplacement ; 

• les moyens de commande (26) sont aptes a activer le ou lesdits 
organes d'indication (30) balisant un chemin d'acces entre un point 
predetermine et le ou les organes d'indication (30) situes a proximite du 
transpondeur (14). 
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3. Systeme de reperage et de localisation d'objets selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le systeme d'indication est 
physiquement independant des moyens de reperage (18). 

4. Systeme de reperage et de localisation d'objets selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que 

• les moyens de reperage (18) comportent des moyens d'emission d'un 
signal d*appel; 

• au moins Tun des transpondeurs (16) est un transpondeur passif muni de 
moyens de reception dudit signal d'appel et de moyens d'emission d'un 
signal de reponse, les moyens de reception etant aptes a extraire du 
signal regu I'energie necessaire a I'activation des moyens d'6missi6n du 
signal de reponse. 

5. Systeme *de reperage et de localisation d'objets selon fune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en^ce que 

• les moyens de reperage comportent une pluralite de balises de 
reception, chaque balise de reception ayant un champ de reception 
spatial determine, 

• les moyens de commande sont relies aux balises de reception des 
mbyens de reperage par I'intermediaire d'un multiplexeur ou d'un reseau. 

6. Systeme de reperage et de localisation d'objets selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que 

• les moyens de reperage comportent une pluralite de ballses d'6mission 
(18), chaque balise d'emission ayant un champ de reception spatial 
determine, 

• les*^moyens de commande sont feliesr aux balises«^d'emission (18) des 
moyens de reperage par I'intermediaire d'un multiplexeur (22) ou d'un 
reseau. 
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7. Systeme de reperage et de localisation d'objets seion Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les signaux emis et regus 
sont des signaux electromagnetiques. 

8. Systeme de reperage et de localisation d'objets selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les organes d'indications (30) 
comportent des organes de visualisation, tels que de diodes 
electroluminescentes ou des ecrans LCD, et/ou des organes d'emission 
acoustique. 

9. Precede de reperage et de localisation d'objets mettant en oeuvre un systeme 
selon Tune quelconque des revendications precedentes, caracterise en ce qu*on 
localise le transpondeur associe a I'objet recherche en analysant la configuration 
des antennes qui "voient" ou ne "voient" pas le transpondeur, par une approche 
en "tout ou rien". 

10. Procede de reperage et de localisation d'objets mettant en oeuvre un systfeme 
selon Tune quelconque des revendications precedentes, caracterise en ce qu'on 
localise le transpondeur associe a Tobjet recherche par mesure de I'energie 
absorbee par le transpondeur. 
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FIG 2a 




FIG 2b 
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FIG 2c 
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